15.1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

| | 45313100-5

Kod CPV - obejmuje grupy robét:
45313100-5 <Instalowanie wind> |

Temat, nazwa i adres obiektu budowlanego, nr ewidencyjny dz.

Budowa budynku Bloku Operacyjnego wraz przebudowa budynkéw istniejacych w strefie stykowej na terenie Szpitala
im. Stanistawa Leszczyniskiego w ramach inwestycji Budowa budynku Bloku Operacyjnego wraz z rozbudowa i
nadbudowa budynkow na terenie Szpitala im. Stanistawa Leszczynskiego, ul. Raciborska 27,

40-074 Katowice, na dziatkach nr 2, 6, 11, 12

Inwestor i adres:

| Szpital im. Stanistawa Leszczynskiego, 40-074 Katowice, ul. Raciborska 26

Nazwa,adres jednostki projektowania:

[ SAR Sp.z 0.0., 40-009 Katowice, ul.Warszawska 17/5, tel./fax 32 253 67 00, e-mail: sar@sar-katowice.eu

Spis zawartos$ci zestawienia:

Strona tytutowa + zawarto$¢ zestawienia Str.01
1. Czes¢ ogdlna Str.01
2. Wymagania dot.wtasciwosci wyrobéw budowlanych Str.02
3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn Str.04
4. Wymagania dotyczace Srodkéw transportu Str.04
5. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych Str.04
6.  Kontrola, badania, odbior wyrobdw budowlanych i robét Str.04
7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot Str.05
8. Sposob odbioru robét budowlanych Str.05
9. Podstawa ptatnosci Str.05
10. Dokumenty odniesienia Str.05

1. CZESC OGOLNA

1.1.Nazwa nadana zamdwieniu przez Zamawiajacego:

Budowa budynku Bloku Operacyjnego wraz przebudowa budynkdw istniejacych w strefie stykowej na terenie Szpitala im.
Stanistawa Leszczynskiego w ramach inwestycji Budowa budynku Bloku Operacyjnego wraz z rozbudowg i nadbudowg
budynkéw na terenie Szpitala im. Stanistawa Leszczyniskiego, ul. Raciborska 27, 40-074 Katowice, na dziatkach nr 2, 6, 11, 12
1.2.Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna < INSTALOWANIE WIND> odnosi sie do inwestycji wymienionej w pkt.1.1. Specyfikacja techniczna jest
stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Nazwy i kody grup (wg.stownika CPV)
45313100-5 <Instalowanie wind>

1.4.Informacje o terenie budowy:

Wejscie na budowe:

Warunkiem rozpoczecia prac instalacyjnych dzwigu jest dokonanie zapoznania si¢ ze stanem technicznym szybéw wind oraz
zainstalowanych w nich komponentow.

Zgodno$¢ z dokumentacja;

Zamowienie elementdw do dzwigdw powinno by¢ poprzedzone ostatecznym zweryfikowaniem stanu istniejgcego szybu oraz
instalacji oraz sprawdzenie zapisow niniejszej specyfikacji.

1.5.Zakres robét objetych specyfikacja techniczna

1.5.1.Zakres prac zwigzanych z instalacjg dzwigbw oznaczonych w cze$ci rysunkowe architektury jako ,W1iW2” w ramach
inwestycji wymienionej w punkcie 1.1 zawiera:

-montaz uktadu prowadzacego i kabiny dzwigu;



-wykonanie montazu osprzetu instalacyjnego elektrycznego dla dzwigu ;
-wykonanie montazu osprzetu instalacyjnego osprzetu mechanicznego dla dzwigu;
-wykonanie montazu elementow zasilania i sterowania dla dzwigu;

-wykonanie montazu osprzetu sterujacego poza szybem windowym dla dzwigu ;
1.5.2.Zakres prac zwigzanych z instalacjg dzwigéw oznaczonych w czesci rysunkowe architektury jako , ,W2” w ramach inwestycji
wymienionej w punkcie 1.1 zawiera:

-montaz uktadu prowadzacego i kabiny dzwigu;

-wykonanie montazu osprzetu instalacyjnego elektrycznego dla dzwigu ;
-wykonanie montazu osprzetu instalacyjnego osprzetu mechanicznego dla dzwigu;
-wykonanie montazu elementow zasilania i sterowania dla dzwigu;

-wykonanie montazu osprzetu sterujgcego poza szybem windowym dla dzwigu ;

1.6. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych:

Przewidywane prace towarzyszace:

-prace zwigzane z osadzaniem gniazd i wytacznikow instalacyjnych w zakresie ustalonym i w koordynacji z wykonawcami
instalacji elektrycznych w obrebie instalacji windy;

Przewidywane prace tymczasowe:

-zabiegi stuzace zabezpieczeniu tynkéw, posadzek oraz sufitdw podwieszanych przed uszkodzeniem udarowym lub
zanieczyszczeniem w trakcie transportu i montazu windy;

2. MATERIALY - wymagania dotyczace wiasciwosci elementéw dzwigu.

W zakresie dostawy (oferty):

Projekt techniczny dzwigu + opracowanie dokumentacji technicznej dla oceny zgodno$ci + ocena zgodno$ci + odbiory UDT w
zakresie Wykonawcy. Dokumentacja wykonawcza wykonywana na podstawie domiaréw wzigtych z natury w miejscu zabudowy.
Dojazdow na miejsce budowy w celu ustalenia szczegdtdéw technicznych.

Wykonanie wszystkich instalacji elektrycznych tacznie z oswietleniem w szybie dzwigowym

Wykonanie wszystkich prac tymczasowych i docelowych wymaganych do montazu dzwigu takich jak belki, haki itp.

Montaz urzadzen

Petna dokumentacja techniczno — odbiorowg

Odbior dzwigu przez Urzad Dozoru Technicznego

Przeszkolenie w zakresie obstugi dzwigu oraz awaryjnego uwalniania 0séb

Wystawienie deklaracji zgodnosci ( CE )

Wszystkie koszty zwigzane z odbiorem dzwigu przez Urzad Dozoru Technicznego

(*) Wariantowe stosowanie materiatéw - Wszelkie materiaty i urzadzenia zastosowane w dokumentacji projektowej mozna
zastapi¢ rownowaznymi stosujac te same parametry techniczne i wymagania funkcjonalne poparte certyfikatami, Swiadectwami
dopuszczenia, atestami w zalezno$ci od wymagan wynikajacych z odpowiednich przepisow.

Wykonawca powiadomi inspektora i projektanta o wyborze materiatu proponowanego do zamiany. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody inspektora i projektanta.

4.4.20.1.Dzwig ,W1 i W2” - dzwig typu LK HA hydrauliczny
Udzwig: 1600 kg

llo$¢ 0s6b 21 0s6b

Wysoko$¢ podnoszenia: Ok. 8,40 m

Usytuowanie dzwigu: W szybie Zelbetowym

Predkos¢ jazdy: 0,6 m/s

Kabina przelotowa Nie

llo$¢ przystankow 3

llos¢ dojs¢ 3

Szyh:

Wymiar szybu 2200 mm x 2800 mm ( wewnetrzny, po otynkowaniu wykoriczony)
Wysokos¢ nadszybia Min 4200 mm

Wysokos¢ podszybia Min 1400 mm

Kabina:

Wymiar kabiny 1400 mm x 2400 mm x 2150 mm

Drzwi kabinowe:

Automatyczne

Rodzaj drzwi Teleskopowe 2 - elementowe

Wykoriczenie drzwi: stal nierdzewna austeniczna. V2A 1.4301 AISI 304. Grubo$¢ blachy min. 1 mm
Wymiar drzwi:

Szeroko$¢ 1200 mm

Wysokos¢ 2000 mm



Drzwi szybowe:

Automatyczne o odpornosci ogniowej EI 60 na wszystkich kondygnacjach.

Rodzaj drzwi teleskopowe 2 - elementowe

Wykoriczenie drzwi: stal nierdzewna austeniczna. V2A 1.4301 AISI 304. Grubo$¢ blachy min. 1 mm

Wymiar drzwi:

Szeroko$¢ 1200 mm

Wysoko$¢ 2000 mm

Wykonczenie Scian kabiny:

Sciana boczna prawa: Stal nierdzewna quadro lucido, — panele poziome taczone profilami lino lucido + lustro. Gruboé¢ blachy
min. 1 mm

Sciana boczna lewa: Stal nierdzewna quadro lucido, — panele poziome taczone profilami lino lucido . Grubo$¢ blachy min. 1 mm
Sciana tylna: Stal nierdzewna quadro lucido, — panele poziome taczone profilami lino lucido.Grubo$é blachy min. 1 mm
Lustro: Tak

Potozenie lustra Na bocznej Scianie do potowy wysoko$ci

Porecz: Tak ze stali nierdzewnej szlifowanej

Potozenie poreczy: Na czotowej Scianie

Wentylator: Tak — niewidoczny w panelu dyspozyciji lub w suficie uruchamiany za pomoca przycisku lub automatycznie
Oswietlenie: Gorne, Diody LED 8 szt.

Podtoga: Wyktadzina trudnoscieralna antypoélizgowa Grigio

Cokoliki: Tak — z blachy nierdzewnej

Odboje w kabinie: Tak — PVC na profilu aluminiowym ciagtym w 2 poziomach obwodowo

Panel dyspozycji Z blachy nierdzewnej umiejscowiony na bocznej Scianie

Zabezpieczenie wejscia Bariera Swietina

Przyciski: Kwadratowe z alfabetem Brail'a

Gtosowa informacja o pietrach w jezyku polskim,

Wbudowane $wiatto awaryjne min. 2h

Przycisk zamykania drzwi

Przycisk otwierania drzwi

Przycisk wentylatora

Przycisk alarm

Interkom - taczno$¢ awaryjna z piecioma punktami realizowanymi za pomoca, sieci GSM

Wyswietlacz LCD Tak — usytuowany w panelu dyspozycji

Kasety wezwan Na kazdym przystanku z wy$wietlaczem LCD - pods$wietlenie czarne lub niebieskie

Wskazuje pozycje kabiny w szybie oraz kierunek jazdy

Sterowanie:

Mikroprocesorowe

Zbiorcze gbra - dot

Zjazd pozarowy - warunkiem jest doprowadzenie sygnatu do szafy sterowej — mozliwo$¢ ustawienia réznych scenariuszy
Zjazd awaryjny po zaniku napiecia - zapewnia dojazd do najblizszego przystanku i otwarcie drzwi — zawsze kierunek dét
Zabezpieczenie przed spaleniem silnika

Monitoring windy - zapewnia podglad na monitorze stanu windy oraz daje mozliwo$¢ sterowania urzadzeniem

Monitor operatorski w jezyku polskim do wprowadzania parametréw urzadzenia

Pamie¢ bledéw

Strzatki kierunku jazdy na kazdym przystanku:Tak

Oswietlenie awaryjne Tak

Przycisk zamykania i otwierania drzwi Tak

Mozliwo$¢ konserwacji przez inng firme: Tak

Umiejscowienie sterowania: W szafie sterowej

Wykonanie szafy sterowej: Blacha nierdzewna jak drzwi szybowe

Pomieszczenie maszynowni:

Tak. Wym min. 1,5x2,0m

Umiejscowienie na poziomie podszybia do 7 metréw od szybu

Naped

Hydrauliczny

Zestaw hydrauliczny wyposazony w zawdr zwrotny zapewniajacy bardzo ptynny start oraz zatrzymanie urzadzenia
Chtodnica oleju: Tak

Z uwagi na konieczny transport urzadzen wielkogabarytowych (angiograf) nalezy uwzgledni¢ mozliwo$¢ jednorazowego
transportu pod nadzorem dostawcy dzwigu i 0séb uprawnionych tzw. ,jazdy specjalnej” paczki o gabarycie 1200mm x2400mm

4.4.20.2.W3” - d2wig Typ dzwigu: SO A
Udzwig: 200 kg



Wysokos¢ podnoszenia: 8,4 m

Usytuowanie dzwigu: W konstrukcji samono$nej przygotowanej do obudowania
Predkos¢ jazdy: 0,25 m/s

Kabina przelotowa Nie

llo$¢ przystankéw 3

llo$¢ dojs¢ 3

Kabina:

Wymiar kabiny 900 mm x 850 mm x 1000 mm

Wykonczenie $cian kabiny

Sciana kabiny oraz sufit: Stal nierdzewna szlifowana

Potka: Tak

Swiatto w kabinie Tak

Podtoga: Stal nierdzewna szlifowana

Panel dyspozycji Na kazdym przystanku umiejscowiony w o$cieznicy drzwi
Poziom zatadowania do kabiny na przystankach: 800 mm
Drzwi szybowe:

Rodzaj drzwi Gilotynowe otwierane gor-dét

Wykoriczenie drzwi Stal nierdzewna szlifowana

Wymiar drzwi:

Szeroko$¢ 900 mm

Wysokos¢ 1000 mm

Szyb:

Wymiar szybu 1200 mm x 1000 mm ( po tynkowaniu)
Wysoko$¢ nadszybia 3200 mm

Wysokos¢ podszybia 800 mm lub potowa wysoko$ci drzwi +50mm
Szyb w konstrukcji samonos$ne;j

Sterowanie:

Mikroprocesorowe

Zabezpieczenie przed przecigzeniem i spaleniem silnika
Zbiorczos¢ gora — dot

Monitor operatorski do wprowadzania parametréw urzadzenia
Pamie¢ btedéw

Sygnat dzwiekowy w przypadku otwartych drzwi Tak
Pomieszczenie maszynowni:

Brak — naped umieszczony w nadszybiu

Szafa sterowa Umiejscowiona w nadszybiu

Naped

Moc max 1 kW

llos¢ startdw na godzing 90

Zasilanie 400 V / 220 V 50 Hz

3.SPRZET - wymagania dotyczace sprzetu i maszyn.

Roboty montazowe moga by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie.
Zgodnie z wymaganiami w czesci Warunkéw Ogoinych.

4. TRANSPORT - wymagania dotyczace srodkow transportu

Materiaty i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu.
Zgodnie z wymaganiami w cze$ci Warunkéw Ogéinych.

5WYKONANIE ROBOT - wymagania dotyczace instalacji i montazu dzwigu hydraulicznego:
5.1.Zasady ogolne przy montazu elementow dzwigu:
Z uwzglednieniem stanu domiaréw z natury oraz z przygotowaniem wszelkich wymaganych dokumentacji projektowo-

odbiorowych z procedura Odbioru UDT wigcznie.

6. KONTROLA JAKOSCI - badania, odbior wyrobéw budowlanych i robot

Podstawe do odbioru technicznego dla szybu windowego stanowig badania jak dla robét zelbetowych, malarskich,
posadzkarskich i instalacji elektrycznych.



Podstawe do odbioru technicznego dla maszynowni stanowig badania jak dla robdt murowych, tynkarskich, malarskich,
posadzkarskich i instalacji elektrycznych.

Podstawe do odbioru technicznego montazu dzwigu stanowig nastepujace badania:

-sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacjq techniczng;

-wymiaréw elementéw zamontowanych;

-DTR urzadzen technicznych.

Ocena wynikéw badan. Odbierany montaz i instalacja dzwigu windowego powinien by¢ uznany za zgodny z wymaganiami
normy, je$li wszystkie przeprowadzone badania dadzg wyniki dodatnie.

Jezeli chociaz jedno z badan da wynik ujemny, montaz i instalacja dzwigu powinna by¢ uznana za niezgodng z wymaganiami
normy. Montaz i instalacja dzwigu uznana za niezgodng z wymaganiami normy nie moze by¢ przyjety. W tym przypadku nalezy:
-poprawi¢ montaz wykonany niezgodnie z wymaganiami normy w celu doprowadzenia ich do zgodnosci z norma, a po
poprawieniu przedstawi¢ do ponownego badania, badz;

-nakaza¢ usuniecie zainstalowanych urzadzen technicznych oraz urzadzen dzwigowych nie odpowiadajacych
wymaganiom normy i Zzada¢ powtdrnego ich wykonania i zainstalowania.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR - Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot.
Jednostkami przedmiaru i obmiaru sa;

1 m2 — w odniesieniu do powierzchni;

1 szt. — w odniesieniu do ilo$ci jednostkowej;

1 komplet —w odniesieniu do ilosci zamknietych zbioréw elementéw;

8. ODBIOR ROBOT - sposéb odbioru robét budowlanych i montazowych
Zgodnie z wymaganiami w czesci Warunkéw Ogolnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI - sposéb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych.
Zgodnie z wymaganiami w czesci Warunkéw Ogoéinych.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA - przepisy zwigzane

PN-EN 81-1:2002 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Cz.1 Dzwigi elektryczne
PN-EN 81-2:2002 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Cz.2 dzwigi hydrauliczne
Przepisy bezpieczeristwa dotyczace budowy i instalowania dzwigdw. Cz.28 dzwigi osobowe i

PN-EN 81-28:2004
towarowe

PN-EN 81-58:2004 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Cz.58 Badania i préby. Préba

V) odpornosci ogniowej drzwi przystankowych

PN-EN 81-72:2004  Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Cz.72 Szczegdlne zastosowania
) dzwigdw osobowych i towarowych. Dzwigi pozarowe

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-EN 12016:2001 Kompatyhilno$¢ elektromagnetyczne — Dzwigi, schody i chodniki ruchome. Odpornosé

PN-EN 13015:2003 Konserwacja dzwigow i schodéw ruchomych — Zasady opracowywania instrukcji konserwacji.



